Przedmiar robot

Adaptacja budynku swietlicy wiejskiej w Kocinie na Klub Seniora

(nazwa obiektu, rodzaju robét)

28-520 Opatowiec, Kocina (dz. nr 144)

(kod - miejscowos¢)

Lp. Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. SCIANY PARTERU
1 2 3 4 5
1 | wg naktadow Rozbidrka konstrukcji z cegty na zaprawie wapiennej i m3 4,82
rzeczowych cementowo-wapiennej
KNKRB 030301- | Charakterystyka Roboét: Tablica: 0301
01-060 1.Reczne rozebranie konstrukgji
2.0dtozenie cegiet catych i potowek
3.0czyszczenie cegiet
4.Usuniecie cegiet i gruzu poza budynek
krotno$¢= 1,00
2 [ wg naktadow Sciany budynkow jednokondygnacyjnych z pustakow m2 4,00
rzeczowych ceramicznych. Sciany o wysokosci do 4,5 mi grubosgi
KNR 00-270160- | 25 cm. Zamurowanie dwoch otwordéw drzwiowych.
02-050 Charakterystyka Robét: Tablica: 0160
1.Wyznaczenie linii potozenia $cian.
2.Wymurowanie $cian wraz z wykonaniem narozy.
3.Przycinanie, w miare potrzeby pustakéw na odpowiedni wymigr.
4 .Ustawienie i rozebranie rusztowan (kol.01-0 5).
krotnos¢= 1,00
3 | wg naktadéw Scianki dziatowe budynkow jednokondygnacyjnych 2 m2 35,45
rzeczowych pustakéw ceramicznych. Scianki dziatowe o wysokogci
KNR 00-270162- | do 4,5 m i grubosci 11,5 cm
02-050 Charakterystyka Robét: Tablica: 0162
1.Wyznaczenie linii potozenia $cianek.
2.Wymurowanie $cianek.
3.Przycinanie, w miare potrzeby pustakéw na odpowiedni wymigr.
4 .Ustawienie i rozebranie rusztowa n (kol.01-02).
krotnos¢= 1,00
4 | wg nakfadéw Kanaty kominow wolno stojgcych w budynkach. Konjin m 5,00
rzeczowych spalinowo-wentylacyjny o wys. 5m
KNR 2-02W0128- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0128
07-040 1.Wymurowanie kominéw (kol.01-04)

2.Wymurowanie kanatow z pustakéw (kol.05-07)
3.Sprawdzenie przewodéw
krotnosc¢= 1,00

2. REMONT POSADZEK
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2 3 4 5
wg nakfadow Rozebranie posadzek z ptytek na zaprawie cementowe;j m2 117,50
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0801
KNKRB 030801- 1.Zerwanie |stp|91acej posadzki _ _
2.0czyszczenie i posegregowanie odzyskanego materiatu
04-050 3.Utozenie w stosy lub powigzanie w wiagzki (kol.05)
krotno$¢= 1,00
wg nakfadow Warstwy wyréwnawcze z zaprawy cementowej pod m2 137,20
rzeczowych posadzki zatarte na gtadko grubosci 20 mm
KNNR 21202-020 Charakterystyka Robét: Tablica: 1202
050 1.0czyszczenie i zagruntowanie podioza
2.Utozeni e warstwy wyréwnawczej grub.20 mm (kol.01, 02) lub
posadzeki
grub.25 mm (kol.05, 06)
3.Pogrubienie warstwy wyrownawczej lub posadzki
4.Przygotowanie, impregnacja i utozenie listwy w warstwie
wyréwnawczej do
mocowania drewniane;j listwy przysciennej (kol .04)
5.Wypetnienie spoin dylatacyjnych masg asfaltowg
krotnos¢= 1,00
wg naktadow Dodatek lub potracenie za zmiane grubosci o 10 mn m2 137,20
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 1102
KNKRB 021102- 1.0czyszpzeme i zagrun towanie pod’fozg mleklgm cementowyn
2.Utozenie warstwy wyréwnawczej gtadzi grubosci 20 mm
03-050 (kol.01,02)
3.Przygotowanie, impregnacja i utozenie listwy w warstwie
wyréwnawczej do
mocowania drewnianej listwy przysciennej (kol.04)
krotnos¢= 1,00
wg nakfadow Warstwy wyréwnujace i wygtadzajgce z zaprawy m2 137,20
rzeczowych samopoziomujgcej grub.5 mm wykonywane w
KNR 2-02U1130- | pomieszczeniach o powierzchni ponad 8,0 m2 (Orghud
0201-050 W-wa)
Charakterystyka Robot: Tablica: 1130
1.0czyszczenie poditoza
2.Przygotowanie zaprawy
3.Utozenie i rozprowadzenie zaprawy na podtozu
krotnos¢= 1,00
wg naktadow Przygotowanie podtoza pod posadzki ptytkowe z m2 137,20

rzeczowych
KNR 00-121118-
01-050

kamieni sztucznych uktadanych na klej
Charakterystyka Robot: Tablica: 1118
1.Przygotowanie podtoza poprzez usuniecie warstw zwietrzatyc
wyréwnanie

nierébwnosci do 5 mm, oczyszczenie powierzchni i ewentualng
nawilzenie

(kol.01)
2.Przyciecie i dopasowanie ptytek
3.Przygotowanie zap rawy klejacej i spoinujacej
4.Wymierzenie punktéw wysokosciowych
5.Smarowanie ptytek przy metodzie kombinowanej
6.Utozenie ptytek
7.0brobienie wnek, przejs¢ i pilastrow
8.Spoinowanie ptytek
9.0czyszczenie i zmycie posadzki
krotnos¢= 1,00
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10

wg nakfadow
rzeczowych
KNR 00-121118-
07-050

Posadzki z ptytek o wymiarach 30x60 cm uktadanyc

klej metodg kombinowang
Charakterystyka Robét: Tablica: 1118
1.Przygotowanie podtoza poprzez usuniecie warstw zwietrzatyc
wyréwnanie
nieréwnosci do 5 mm, oczyszczenie powierzchni i ewentualng
nawilzenie
(kol.01)
2.Przyciecie i dopasowanie ptytek
3.Przygotowanie zap rawy klejacej i spoinujacej
4.Wymierzenie punktéw wysokosciowych
5.Smarowanie ptytek przy metodzie kombinowanej
6.Utozenie ptytek
7.0brobienie wnek, przejs¢ i pilastrow
8.Spoinowanie ptytek
9.0czyszczenie i zmycie posadzki
krotno$¢= 1,00

N na

m2

137,20

11

wg nakfadéw
rzeczowych
KNNR Wacetob
21209-050-040

Cokoliki z listew przypodtogowych uktadanych na
zaprawie klejowej

Charakterystyka Robot: Tablica: 1209

1.0czyszczenie podioza

2.Wymierzenie i ustawienie punktéw wysokosciowych
3.Sortowanie ptytek

4.Przygotowanie masy klejacej

6.Wypetnienie spoin zaprawg

7.0czyszczenie posadzek

8.Prz yciecie tynku

9.Zagruntowanie podtoza

10.Przyciecie, dopasowanie i utozenie ksztaltek (kol.05)
Uwaga:

nalezy
stosowac wspotczynnik 1,12

i

nieregularng do naktadéw robocizny nalezy stosowac
wspotczynnik 1,18
krotno$c¢= 1,00

5.Przyciecie, dopasowanie i utozenie ptytek na zaprawie klejowe;

1.Przy uktadaniu ptytek metoda nieregularng do naktadéw robodizny

2.Przy uktadaniu ptytek wielobarwnych uktadanych metodg regularng

54,50

3. STOLARKA DRZWIOWA ZEWNETRZNA, PARAPETY WEWNETRZNE

2

3

12

wg nakfadéw
rzeczowych

KNNR 21802-010-
040

Parapety, pofki, lady i nakrywy z elementow
kamiennych. Elementy grubo$ci 3 cm i szerokosci do
cm (aglomarmur)
Charakterystyka Robét: Tablica: 1802
1.Przygotowanie podtoza
2.Dopasowanie i przyciecie elementow
3.Wykucie gniazd i panewek montazowych
4.Wykonanie klindw, hakow i klamer montazowych
5.0bsadzenie elementéw z zamocowaniem
6.Wyspoinowanie, oczyszczenie i przepolerowanie lub
przeszlifowanie

powierzchni
7.Wykonanie czasowych podpér i ich rozebranie
krotnos¢= 1,00

30
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13 | wg nakfaddéw Drzwi stalowe jednoskrzydtowe obsadzone na dyblagh m2 2,00
rzeczowych stalowych
KNR 00-191024- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1024
0801-050 1.Montaz oscieznicy
2.0Obsadzenie oscieznicy wraz z uszczelnieniem piankg poliuretanowg
3.Zawieszenie skrzydet wraz z regulacjg
4.0Oszklenie na budowie
krotnosc¢= 1,00
4. DRzWI WEWNETRZNE
1 2 3 5
14 | wg nakfadow Skrzydta drzwiowe ptytowe wewnetrzne, fabrycznie m2 10,00
rzeczowych wykonczone
KNNR 21103-0204 Charakterystyka Robot: Tablica: 1103
050 1.Zawieszenie, pasowanie i regulacja skrzydet i oku¢
krotno$¢= 1,00
15 | wg naktadow Oscieznice drewniane wykonczone m2 3,75
rzeczowych Charakterystyka Robét: Tablica: 1104
KNNR 21104-020- 1.0 bsadzenie oscieznic (k0|.01-02)
2.Zawieszenie, pasowanie i regulacja skrzydet i oku¢
050 3.0bicie opaskami i cwieréwatkami (kol.02)
krotno$c¢= 1,00
5. TYNKI WEWNETRZNE
1 2 3 5
16 | wg naktaddéw Tynki zwykte wewnetrzne Il kategorii Scian i stupow m2 123,00
rzeczowych Charakterystyka Robét: Tablica: 0801
KNNR 20801-0304 1.Zamurowanie przebi¢
2.Przygotowanie powierzchni
050 3.Osiatkowanie bruzd (kol.01, 03)
4.Wykonanie tynkow
5.0bsadzenie drobnych elementow
6.Wykonanie reperacji tynkow
krotno$c¢= 1,00
17 | wg naktadow Gtadz gipsowa jednowarstwowa na $cianach i sufitagh m2 96,50

rzeczowych
KNNR 20802-060-
050

Charakterystyka Robot: Tablica: 0802

1.0brobienie przebi¢

2.Przygotowanie podtoza

3.0bsadzenie drobnych elementow

4.Wykonanie tynku z gotowej zaprawy (kol.01-05) i gtadzi gipso
(kol.06)

5.Wykonanie poprawek tynku i gladzi

krotnos¢= 1,00

vej

6. SUFITY PODWIESZANE
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1 2 3 4 5
18 | wg naktadéw Dwuwarstwowe sufity podwieszone na ruszcie m2 108,70
rzeczowych metalowym (Orgbud W-wa)
KNR 2-02U2030- | krotno$é= 1,00
02-050
7. GLAZURA SCIAN
1 2 3 4 5
19| wg naktadéw Licowanie $cian na gotowym i wyréwnanym m2 117,00
rzeczowych podtozu,ptytkami kamionkowymi o wymiarach
KNNR 30608- 30x60,uktadanymi przy zastosowaniu masy klejgcej
04010-050 masy fugowej
Charakterystyka Robot: Tablica: 0608
1.0czyszczenie podioza z resztek zaprawy
2.Przygotowanie masy klejacej
3.Sortowani e plytek wedtug odcieni
4.Przyciecie, dopasowanie i utozenie ptytek na masie klejacej z
obrobieniem
wnek i osciezy
5.0spoinowanie i oczyszczenie licowanych $cian
krotnos¢= 1,00
8. ROBOTY MALARSKIE
1 2 3 4 5
20| wg nakfadéw Zeskrobanie i zmycie starej farby w pomieszczeniach o m2 60,10
rzeczowych powierzchni podtogi ponad 5 m2
KNR 4-0111202- | krotno$é= 1,00
09-050
21 | wg nakfadow Gruntowanie powierzchni poziomych preparatami m2 108,70
rzeczowych gruntujgcymi (Orgbud W-wa)
KNR 2-02U1134- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1134
0101-050 1.0czyszczenie podioza
2.Zagruntowanie podtoza przez naniesienie preparatu pedzlem jub
szczotkg
krotnosc¢= 1,00
22 | wg naktadéw Gruntowanie powierzchni pionowych preparatami m2 197,00

rzeczowych
KNR 2-02U1134-
0201-050

gruntujgcymi (Orgbud W-wa)

Charakterystyka Robot: Tablica: 1134

1.0czyszczenie podtoza

2.Zagruntowanie podtoza przez naniesienie preparatu pedzlem
szczotkg

krotno$c¢= 1,00
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23

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 21401-050-
050

>

Dwukrotne malowanie tynkéw wewnetrznych gtadkid

farbg emulsyjng bez gruntowania

Charakterystyka Robét: Tablica: 1401

1.Przygotowanie powierzchni (1x - kol.01-06)

2.Zagruntowanie mlekiem wapiennym (1x - kol.01, 02)

3.Zagruntowanie pokostem (1x - kol.03 i 04)

4.Szpachlowanie i szlifowanie (2x - kol.03 i 04)

5.Fluatowanie (2x - kol.07)

6.Malowanie farbg wapienng, klejowg, olejowg lub emulcyjng
(2x - kol.01-03 i 05; 3x - kol.04, 06)

krotno$¢= 1,00

m2

305,70

9. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

2

3

24

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 50204-020-
040

Przewody wtynkowe o tacznym przekroju zyt do 7,5

mm?2 uktadane w tynku w podtozu innym niz beton
Charakterystyka Robot: Tablica: 0204
1.Rozwinigcie przewodow
2.0dmierzenie i uciecie
3.Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu
wigzatkowego, zaprawy

gipsowej
4 .Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateznych
krotnosc¢= 1,00

300,00

25

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 50301-070-
020

Przygotowanie podtoza pod osprzet

instalacyjny.Mocowanie osprzetu przez przykrecanie do

konsolek osadzonych w podtozu

zgazobetonu.Wykonanie Slepych otworow
Charakterystyka Robot: Tablica: 0301

1.Trasowanie

Dla kol.01-03, 07-12:

2.Wykonanie slepych otworéw mechanicznie

Dla kol.04:

2.Wstrzeliwanie kotkéw

Dla kol.05-06:

2.Uciecie i przyspawanie ptaskownika

3.Wykonanie konsolek i przyspawanie

4.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i ptaskownikow
Dla kol.07-09:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolek

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol.01-03:

3.0sadzenie kotkdw rozporowych

Dla kol.13-14:

2.Wykonanie otworéw w plycie gipsowej izolacyjnej lub w blaszs
krotnos¢= 1,00

szt

29,00

26

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 50302-010-
020

Puszki instalacyjne podtynkowe o srednicy do 60 mm
pojedyncze

Charakterystyka Robét: Tablica: 0302

1.Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno-cementowej

2.Wyciecie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i przewodéw

3.Zamocowanie puszki do gotowego podtoza z wyréwnaniem
powierzchni

Dla kol.05-06:

4.Podtaczenie i przedzwonienie przewoddéw

krotnos$¢= 1,00

szt

29,00
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27

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 50306-020-
020

taczniki instalacyjne jednobiegunowe podtynkowe w

puszkach instalacyjnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0306
1.Rozmontowanie fgcznikéw lub przyciskow
2.Umocowanie do gotowego podtoza
3.Podtaczenie przewodow

4.Sprawdzenie dziatania

krotno$¢= 1,00

szt

9,00

28

wg nakfadéw
rzeczowych

KNNR 50308-010-
020

Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronn
podtynkowe 2-biegunowe koncowe. Obcigzalnos¢ 1

przekréj przewodu do 2,5 mm2
Charakterystyka Robot: Tablica: 0308
1.Rozmontowanie gniazda
2.Zamocowanie gniazda
3.Podtaczenie przewodow

4. Sprawdzenie dziatania

krotnos¢= 1,00

szt

20,00

29

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 50502-040-
090

Oprawy oswietleniowe przykrecane (zwykte)
Swietlbwkowe o zrédle Swiatta LED
Charakterystyka Robét: Tablica: 0502
1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy
2.Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy
3.Rozpakowanie oprawy
4.0czyszczenie oprawy
5.0twarcie i zamkniecie op rawy
6.0bciecie i zarobienie koncow przewoddw
7.Wyposazenie oprawy w zrodta Swiatta, zaptonniki i sprawdzen
przed

zamontowaniem
8.Zamotowanie oprawy
9.Podtgczenie
10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze
krotno$¢= 1,00

[}

kpl

14,00

30

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51301-010-
108

Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskieg
napiecia. Obwaod o ilosci faz - 1

Charakterystyka Robot: Tablica: 1301

1.0kreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
4.0dtgczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystanciji izola cji i ciggtosci obwodu
6.Podtaczenie odbiornikow

krotnos¢= 1,00

0 pomiar

8,00

31

wg naktadow
rzeczowych
KNNR 51301-020-
108

Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskied
napiecia. Obwadd o ilosci faz - 3

Charakterystyka Robét: Tablica: 1301

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tagcznikach
4.0dtgczenie odbiornikéw

5.Pomiar rezystanciji izola cji i ciggto$ci obwodu

6.Podtgczenie odbiornikow

krotno$c¢= 1,00

0 pomiar

1,00
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32

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 51303-010-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.
Obwadd 1-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigedzy przewodami
roboczymi

i miedzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnosc¢= 1,00

pomiar

1,00

33

wg nakfadéw
rzeczowych

KNNR 51303-020-
108

Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej.

Obwdd 1-fazowy, za kazdy nastepny pomiar
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomiedzy przewodami
roboczymi
i miedzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnos¢= 1,00

pomiar

7,00

34

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51303-030-
108

Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej.

Obwod 3-fazowy, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1303
1.0dtg czenie zasilania i odbiornikow
2.Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji pomigdzy przewodami
roboczymi
i miedzy przewodami roboczymi a ziemig
3.Sprzadzenie protokotu wraz z oceng
krotnos¢= 1,00

pomiar

1,00

35

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51304-010-
020

Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej. Uziemienig
ochronne lub robocze, pomiar pierwszy
Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalaciji

4. Wykonanie potaczen instalaciji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skutecznosci zerowania

krotno$c¢= 1,00

szt

1,00

36

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 51304-050-
020

Badania i pomiary skutecznosci zerowania, pomiar
pierwszy

Charakterystyka Robot: Tablica: 1304
1.0gledziny dostepnych czesci instalacji
2.Rozkrecenie lub roztgczenie potaczen ztacza
3.Pomiar rezystancji elementéw instalaciji

4 Wykonanie potaczen instalacji
5.Zabezpieczenie ztgcza przed korozjg

Dla kol.05; 06:

1.Pomiar skuteczno$ci zerowania

krotnos¢= 1,00

szt

1,00

37

wg nakfadéw
rzeczowych

KNNR 51305-010-
172

Sprawdzenie samoczynnego wytgczania zasilania.
Pierwsza préba dziatania wytgcznika
réznicowoprgdowego
Charakterystyka Robot: Tablica: 1305
1.Wykonanie préby zadziatania wytgcznika réznicowopragdoweg
testerem

instalacji
2.Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wytgcznik
krotnosc¢= 1,00

[

préba

1,00
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10. INSTALACJA WOD-KAN

2

3

38

wg naktadow
rzeczowych
KNNR 40112-020-
040

Rurociagi o $rednicy zewnetrznej 25 mm z
polipropylenu o potgczeniach zgrzewanych, na Sciarj

w budynkach niemieszkalnych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0112

1.Wyznaczenie miejsca utozenia rur

2.Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow
3.Przecinanie rur

4.0Obsadzenie tulei

5.Utozenie rur i ksztattek

6.Wykonanie potgczen rur i ksztaltek metodg zgrzewania
7.Zaslepienie wylotow rur

krotnos¢= 1,00

ach

25,00

39

wg naktadow
rzeczowych
KNNR 40132-
03010-020

Zawory przelotowe proste o srednicy nominalnej 25

mm, instalacji wodociggowych z rur z polipropylenu
Charakterystyka Robot: Tablica: 0102

1.Wyznaczenie miejsca utozenia ksztattki

2.Utozenie ksztattki

3.Uszczelnienie kielichéw sznurem i folig aluminiowg lub wetng
ofowiang

krotno$c¢= 1,00

szt

9,00

40

wg naktadow
rzeczowych
KNNR 40116-
01010-020

Dodatki w rurociggach z PVC za podejscia doptywoV
do zawordw czerpalnych,baterii, mieszaczy itp.o
potgczeniu sztywnym o srednicy zewnetrznej 20 mm

zgrzewanym
Charakterystyka Robot: Tablica: 0101
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu
2.Wykonanie otworow i obsadzenie konstrukcji wsporczych
3.Cigcie rur
4.Utozenie rur na kon strukcjach
5.Uszczelnienie kielichéw sznurem i folig aluminiowg lub wetng
ofowiang
Uwaga:

W przypadku montazu rurociggdw na $cianach budynku, z
mocowaniem za pomocg

hakow, naktady robocizn nalezy skorygowac wspotczynnikien
wys.0,87

a w Ip.21 wprowa dzi¢ haki do rur
krotnos¢= 1,00

ve

szt

9,00

41

wg hakfaddéw
rzeczowych

KNNR 40143-010-
090

Urzadzenia do podgrzewania wody ze zbiornikiem o

pojemnosci 150 dm3
Charakterystyka Robét: Tablica: 0143

1.Wyznaczenie miejsca wykucia gniazd oraz obsadzenie wspornikow

pod

podgrzewacze
2.Zawieszenie podgrzewacza na wspornikach
3.Wstawienie wezownicy do trzonu kuchennego z wypoziomowa|
4.Potgczenie wezownicy i zbiornika z instalacjg wraz z montazen
Zaworow
krotno$c¢= 1,00

hiem
A

kpl

1,00
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42

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR 40137-010-
020

Baterie umywalkowe lub zmywakowe $cienne o $red

nominalnej 15 mm

Charakterystyka Robét: Tablica: 0137

1.Sprawdzenie dziatania baterii

2.Wykrecenie korka

Dla kol.01, 04-06, 08-09:

3.Wkrecenie kro¢cow lub kolanek uniwersalnych z rozetkami
4.Ustawienie baterii z zatozeniem uszczelek

Dla kol.08-09:

5.Wykonanie otwordw, osadzenie kotkdw i przykrecenie uchwyty
natrysku

Dla kol.02-03 i 07:

3.Przykrecenie baterii i potgczenie z instalacjg

krotnos¢= 1,00

nicy

szt

5,00

43

wg hakfadéw
rzeczowych
KNNR 40230-
02010-090

Umywalka pojedyncza porcelanowa z syfonem z

tworzywa sztucznego, gruszkowym
Charakterystyka Robét: Tablica: 0230

Dla kol.01-04:

1.Wyznaczenie miejsca ustawienia umywalki
2.0Obsadzenie wspornikéw lub umocowanie podstawy
3.Ustawienie umywalki

4.Uszczelnienie kré¢ca odptywowego

Dla kol.02:

5.Zatozenie trzymadetka i potgczenie z korkiem
Dla kol.05:

1.Ustawienie postumentu

2.Wykonanie otworow u wbicie kotka rozporowego
3.Przykrecenie postumentu

krotno$¢= 1,00

kpl

2,00

44

wg naktadow
rzeczowych
KNNR 40229-
05010-020

Zlewozmywak z blachy nierdzewnej na szafce
Charakterystyka Robét: Tablica: 0229

1.Wyznaczenie miejsca ustawienia przyboru

2.0Obsadzenie wspornikéw lub konstrukcji wsporczej
3.Ustawienie i umocowanie przyboru

4.Uszczelnienie kro¢ca odptywowego z syfonem materiatem
uszczelniajgcym

krotno$¢= 1,00

szt

1,00

45

wg hakfadéw
rzeczowych
KNNR 40233-030-
090

Ustep z ptuczkg ustepowgq typu "kompakt"
Charakterystyka Robot: Tablica: 0233
1.Wyznaczenie miejsca ustawienia ustepu
2.Wykonanie otworéw i obsadzenie kotkow
3.Ustawienie misk i, montaz kompletnego urzgdzenia sptukujacs
zatozenie

lejka gumowego
Dla kol.01-03 i 05:
4.Zatozenie sedesu i zamocowanie ustepu wkretami
5.Potaczenie z instalacjag doptywowg i odptywowg
Dla kol.04:
4 Ustawienie syfonu zeliwnego
5.Potaczenie z instalacja doptywowg i odptywowg
krotnosc¢= 1,00

£90,

kpl

1,00

46

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR 40127-
01010-172

Préba szczelnosci zasadnicza (pulsacyjna) instalacji

wodociggowych z rur z polipropylenu
Charakterystyka Robot: Tablica: 0112

1.Wyznaczenie miejsca utozenia rur

2.Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytéw
3.Przecinanie rur

4.0Obsadzenie tulei

5.Utozenie rur i ksztattek

6.Wykonanie potgczen rur i ksztaltek metodg zgrzewania
7.Zaslepienie wylotow rur

krotnos¢= 1,00

préba

1,00
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47

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 40203-010-
040

Rurociggi z PVC kanalizacyjne o $rednicy 50 mm o
potgczeniach wciskowych w gotowych wykopach,

wewnatrz budynkéw

Charakterystyka Robot: Tablica: 0203

1.0czyszczenie dna wykopu z wyréwnaniem do wymaganego s

2.Wyznaczenie osi rurociggu

3.Przecinanie rur

4.Utozenie rur i ksztattek

5.Zatozenie rur przepustowych

6.Wykonanie gniazd roboczych pod ztgcza

7.Wykonanie potgczen

8.Przyspawanie rurociggu do potowy $rednicy rury wraz z

zageszczeniem

Uwaga:
llos¢ rur przepustowych nalezy okresli¢ dodatkowo na podsta

projektu
technicznego

krotnosc¢= 1,00

badku

=

e

3,00

48

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 40208-010-
040

Rurociggi z PVC kanalizacyjne o $rednicy 50 mm o
potgczeniach wciskowych na $cianach w budynkach

niemieszkalnych

Charakterystyka Robét: Tablica: 0208
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rurociggu
2.0Obsadzenie uchwytéw

3.Przecinanie rur

4.Obsadzenie rur przepustowych przy przej$ciach przez $ciany
stropy

5.Utozenie rur i ksztattek

6.Wykonanie potaczen

7.Przymocowanie rurocigg éw

krotnos¢= 1,00

1,00

49

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 40203-040-
040

Rurociaggi z PVC kanalizacyjne o $rednicy 160 mm of
potgczeniach wciskowych w gotowych wykopach,

wewnatrz budynkéw

Charakterystyka Robot: Tablica: 0203

1.0czyszczenie dna wykopu z wyréwnaniem do wymaganego s

2.Wyznaczenie osi rurociggu

3.Przecinanie rur

4.Utozenie rur i ksztattek

5.Zatozenie rur przepustowych

6.Wykonanie gniazd roboczych pod zigcza

7.Wykonanie potaczen

8.Przyspawanie rurociggu do potowy $rednicy rury wraz z

zageszczeniem

Uwaga:
llo$¢ rur przepustowych nalezy okresli¢ dodatkowo na podsta

projektu
technicznego

krotno$¢= 1,00

badku

ie

10,00

50

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 40211-010-
020

Dodatki za wykonanie podejs¢ odptywowych z rur i
ksztattek z PVC o srednicy 50 mm o potgczeniach
wciskowych

Charakterystyka Robot: Tablica: 0211

1.Wyznaczenie miejsca wykonania podejscia

2.0Obsadzenie uchwytow

3.Montaz podejscia

4.Przymocowanie rur i ksztattek

krotno$¢= 1,00

szt

3,00
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51 | wg nakfadow Dodatki za wykonanie podejs¢ odptywowych z rur i szt 1,00
rzeczowych ksztattek z PVC o $rednicy 110 mm o potgczeniach
KNNR 40211-080- klejonych
020 Charakterystyka Robot: Tablica: 0211
1.Wyznaczenie miejsca wykonania podejscia
2.0Obsadzenie uchwytow
3.Montaz podejscia
4.Przymocowanie rur i ksztattek
krotno$¢= 1,00
11.INSTALACJA C.0. Z KOTLOWNIA
1 2 3 5
52 [ wg naktadow Rurociag z rur stalowych ocynkowanych o srednicy m 150,00
rzeczowych nominalnej 15 mm,o potgczeniach
KNR 2-150104-01} gwintowanych,umocowany na scianach w budynku
040 niemieszkalnym
Charakterystyka Robot: Tablica: 0104
1.Wyznaczenie miejsca utozenia rur i obsadzenia uchwytéw lub
hakow
2.Wykucie gniazd w $cianach oraz obsadzenie na zaprawie
cementowej uchwytéw lub
hakow
3.Przecinanie i gwintowanie rur
4.Zamontowanie rur i tacznikdw z uszczelnieniem potgczen
gwintowanych konopiami
i pastg uszczelniajaca
krotno$c¢= 1,00
53 | wg nakfadéw Zawor grzejnikowy o $rednicy nominalnej do 15 mm szt 16,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: Tablica: 0415
KNR 2-150415- 1.Sprawdzenie dziatania
0101-020 2.Nakrecenie armatury, uszczelnienie gwintéw konopiami i pasta
-0 uszczelniajacy
3.Zatozenie kotka i klapy na zawor podwaojnej regulacji
krotno$¢= 1,00
54 | wg naktadéw Montaz na scianach grzejnikéw stalowych panelowygh szt 16,00

rzeczowych
KNR 00-310205-
05-020

typu C-21, C-22, V-21, V-22 o wysokosci 300-900 m
dtugosci 400-1400 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0205
1.Wznaczenie miejsca usytuowania grzejnika na $cianie oraz
punktéw montazu
wieszakow.
2.Wykonanie otworéw w $cianie, wbicie hakéw i zamocowanie
wieszakoéw $ciennych.
3.Zawieszenie grzejnika na wieszakach wraz z jego
wypoziomowaniem.
Uwaga:
Grzejniki typu C sa to grzejniki z podtgczeniem bocznym,
grzejniki typu V to grzejniki z podtgczeniem dolnym z
wbudowanym zaworem
termostatycznym.
krotnos¢= 1,00

m i
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55

wg nakfadow
rzeczowych
KNR 00-310208-
01-090

Montaz zawordw grzejnikowych termostatycznych o
podwojnej regulacji prostych lub katowych z gtowica
termostatycznymi.Srednica nominalna armatury 15 n
Charakterystyka Robot: Tablica: 0208
1.Sprawdzenie dziatania zaworu, wkrecenie zaworéw
termostatycznych

o podwdjnej regulacji, montaz gtowicy termostatycznej oraz
ustawienie

nastawy wstepnej, albo montaz zaworéw powrotnych.
2.Montaz odpowietrznikow automatycznych.
3.Uszczelnienie potaczen gwintowanych tasmga teflonowa.
Uwaga:

W przypadku montazu odpowietrznikéw automatycznych
bezposrednio na rurach

Hep20, do kol.05 dolicza sie naktady materialowe podane w Ip.

i27.
krotnos$é= 1,00

16,00

56

wg nakfadow
rzeczowych
KNR 00-310208-
05-090

Montaz odpowietrznikéw automatycznych. Srednica

nominalna armatury 15 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0208
1.Sprawdzenie dziatania zaworu, wkrecenie zaworéw
termostatycznych

o podwadjnej regulacji, montaz gtowicy termostatycznej oraz
ustawienie

nastawy wstepnej, albo montaz zaworéw powrotnych.
2.Montaz odpowietrznikbw automatycznych.
3.Uszczelnienie potaczen gwintowanych tasma teflonowa.
Uwaga:

W przypadku montazu odpowietrznikéw automatycznych
bezposrednio na rurach

Hep20, do kol.05 dolicza sie naktady materiatowe podane w Ip.

i27.
krotnos¢= 1,00

kpl

16,00
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57

wg nakfadow
rzeczowych
KNR 00-310218-
03-040

Préba szczelnosci instalacji C.o.w budynkach
niemieszkalnych.Rurociggi
$r.nom.15,22,28mm.Piukanie instalacji,czynnosci

przygotow.l zakonczeniowe do wykon.préby
Charakterystyka Robot: Tablica: 0218
1.Napetienie instalacji wodg i ptukanie, po okoto 20 minutach
sprawdzenie

czystosci wody, w przypadku uzyskania wyniku negatywnego
ponowienie ptukania

do osiagniecia pozytywnego rezultatu; wypuszczenie wody z
instalaciji.
2.Zamontowanie pompy hydraulicznej, napetnienie instalacji wo
doktadnym

odpowietrzeniem. po osiggnieciu ci$nienia probnego utrzymar
cisnienia

przez okresy 30 minut, 60 minut i 120 minut; warto$¢ spadku
cisnienia

w ostatniej 120 - minutowej prébie powinna wynosi¢ nie wiecg
niz 0,02 MPa;

pomiedzy kazdg préba instalacja powinna znajdowaé sie w st

bezcisnieniowym; wypuszczenie wody z instalacji.
3.Napetnienie instalacji wodg cieptg z doktadnym odpowietrzeni
przyrost

temperatury wody cieptej powinien nastepowa¢ powoli do
osiggniecia

temperatury zblizonej do temperatury wody roboczej. Podcza
proby instalaciji

na gorgco nalezy dokonaé¢ wszystkich koniecznych regulaciji
osiggniecia

parametréw zatozonych w projekcie; wypuszczenie wody z
instalacji,

odtaczenie pompy hydraulicznej i zaslepienie rurociggow.
4.Po zakonczeniu préb i ochtodzeniu instalacji nalezy sprawdzid
nie

wystagpity uszkodzenia rurociggdw lub innych elementow
instalaciji, dziatanie

kompensadji itp.; petny zakres czynnosci w zakresie proby
szczelnosci

i préby na gorgco podany jest w pkt.3.10. Préba hydrauliczna
dziatu Il

"Ogrzewanie grzejnikowe" Katalogu systemu Hep20, wydanig
Warszawa 2000 r.
Uwaga:

Naktady robocizny podane w kol.01 i 03 stanowig czes¢ statg
kol.02 i 04

czes¢ zmienng normy, zalezng od wielkosci instalacji;

dla instalacji matych do naktadéw robocizny podanych w kol.(
04 nalezy

stosowacé nastepujace wspotczynniki:

rurocigg o dtugosci do20m 1,15

ponad 20-40 m 1,10
ponad 40-80 m 1,05

krotnos¢= 1,00

g z

e

i

Anie

em,

b

celu

| czy

aw

150,00
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58

wg nakfadow
rzeczowych

KNR 00-310218-
04-040

Préba szczelnosci instalacji C.o.w budynkach
niemieszkalnych. Rurociggi o srednicy nominalnej 14

22, 28 mm. Préba wodna cisnieniowa
Charakterystyka Robot: Tablica: 0218
1.Napetnienie instalacji woda i ptukanie, po okoto 20 minutach
sprawdzenie

czystosci wody, w przypadku uzyskania wyniku negatywnego
ponowienie ptukania

do osiagniecia pozytywnego rezultatu; wypuszczenie wody z
instalacji.
2.Zamontowanie pompy hydraulicznej, napetnienie instalacji wo
doktadnym

odpowietrzeniem. po osiggnieciu cisnienia probnego utrzymar
cisnienia

przez okresy 30 minut, 60 minut i 120 minut; warto$¢ spadku
cisnienia

w ostatniej 120 - minutowej prébie powinna wynosi¢ nie wiecg
niz 0,02 MPa;

pomiedzy kazdg probg instalacja powinna znajdowac sie w st

bezcisnieniowym; wypuszczenie wody z instalacji.
3.Napetnienie instalacji wodg cieptg z doktadnym odpowietrzeni
przyrost

temperatury wody cieptej powinien nastepowaé powoli do
osiggniecia

temperatury zblizonej do temperatury wody roboczej. Podczag

proby instalaciji

na gorgco nalezy dokona¢ wszystkich koniecznych regulacji
osiggniecia

parametrow zatozonych w projekcie; wypuszczenie wody z
instalaciji,

odigczenie pompy hydraulicznej i zaslepienie rurociggow.

4.Po zakonczeniu préb i ochtodzeniu instalacji nalezy sprawdzid,

nie

wystapity uszkodzenia rurociagéw lub innych elementow
instalaciji, dziatanie

kompensacji itp.; petny zakres czynnosci w zakresie proby
szczelnosci

i proby na gorgco podany jest w pkt.3.10. Préba hydrauliczna
dziatu Il

"Ogrzewanie grzejnikowe" Katalogu systemu Hep20, wydanig
Warszawa 2000 r.
Uwaga:

Naktady robocizny podane w kol.01 i 03 stanowig czesc¢ statg
kol.02 i 04

czes¢ zmienng normy, zalezng od wielkosci instalacii;

dla instalacji matych do naktadéw robocizny podanych w kol.(
04 nalezy

stosowac nastepujgce wspotczynniki:

rurociag o dtugosci do20m 1,15

ponad 20-40 m 1,10
ponad 40-80 m 1,05

krotno$¢= 1,00

5!

g z

e

i

Anie

em,

b

celu

czy

aw

150,00
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59

wg nakfadow
rzeczowych

KNNR 40529-020-
020

Dostawa i montaz kotta na paliwo state (ekogroszek

5 o mocy 25kW - AW

Charakterystyka Robot: Tablica: 0529

Dla kol.01:

1.Napeienie wezta gorgcg wodg

2.Badanie dziatania urzadzen przez 72 godziny
3.Ewentualne uszczelnienie armatury

4 Wyregulowanie cisnienia odbiorczego zgodnie z nomogramen

Dla kol.02-03:

1.Napetnienie urzgdzenia woda z uzupetnieniem wody w instala

c.o.

2.Przeglad urzgdzen kottowni

3.Rozpalenie kottow

4.Obstuga kottow podczas palenia zgodnie z instrukcja
5.Badanie dziatania urzadzen kottowni przez 72 godziny
6.Ewentualne uszczelnienie armatury

Uwaga:

W przypadku uruchomienia kottowni, koszt paliwa okresla sie

odrebnie
krotnos¢= 1,00

Cji

Kl.

szt

1,00

12.ROBOTY SLUSARSKIE - POCHYLNIA WEW. Z KRAT POMOSTOWYCH Z BALUSTRADAMI

2

3

4

60

wg naktadow
rzeczowych

KNNR 21301-010-
044

Kompletna pochylnia stalowa wewnetrzna dla os6b

niepetnosprawnych z krat pomostowych z balustradami

- Analiza wiasna

Charakterystyka Robot: Tablica: 1301

1.Wykucie gniazd lub bruzd

2.0Obsadzenie i zamontowanie elementéw

3.Betonowanie gniazd lub zamurowanie bruzd (kol.01-06)
4.0Obsadzenie wyktadziny z polichlorku winylu na pochwytach
stalowych (kol.03)

5.Naprawa tynku (kol.05-06)

6.Dwukrotne malowanie farbami olejnymi (kol.01-06)
krotno$¢= 1,00

urzadz.

1,00

13. UTWARDZENIE TERENU, TARAS, SCHODY ZEWNETRZNE, OGRODZENIE TARASU

2

3

61

wg nakfadéw
rzeczowych

KNNR 60101-060-
050

Koryta wykonywane recznie,o gtebokosci 30 cm,na
catej szerokosci jezdni i chodnikéw,w gruntach
kategorii |-l

Charakterystyka Robot: Tablica: 0101

1.0dspojenie gruntu ze ztozeniem urobku na odktad lub na hatd
2. Profilowanie dna koryta z mechanicznym zageszczeniem

3.Uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profild

4 Mechaniczne zageszczenie poboczy
krotno$¢= 1,00

U

I

m2

191,40
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62 | wg nakfadéw Profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy m2 191,40
rzeczowych konstrukcyjne nawierzchni,wykonywane recznie,w
KNNR 60103-0104 gruntach kategorii lI-IV
050 Charakterystyka Robét: Tablica: 0103
1.Profilowanie podtoza
2.Zageszczenie podtoza
krotno$¢= 1,00
63 | wg nakfadéw Dolna warstwa podbudowy z kruszywa m2 178,20
rzeczowych naturalnego,grubos¢ warstwy po zageszczeniu 30 cmn
KNNR 60112-030 Charakterystyka Robot: Tablica: 0112
050 1.Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa
2.Reczne odrzucenie nadziarna
3.Zageszczenie warstwy dolnej
4. Mechaniczne rozscielenie warstwy kruszywa
5.Zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem woga
krotnos¢= 1,00
64 | wg naktadow Goérna warstwa podbudowy z kruszywa m2 178,20
rzeczowych naturalnego,grubos¢ warstwy po zageszczeniu 15 cin
KNNR 60112-0604 Charakterystyka Robot: Tablica: 0112
050 1.Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa
2.Reczne odrzucenie nadziarna
3.Zageszczenie warstwy dolnej
4 Mechaniczne rozscielenie warstwy kruszywa
5.Zageszczenie i profilowanie warstwy gérnej z nawilzaniem woglg
krotno$¢= 1,00
65 | wg nakfadow Podsypka piaskowa zageszczana mechanicznie,grupos¢ m2 191,40
rzeczowych warstwy po zageszczeniu 5 cm
KNNR 60105-040- Charakterystyka Robot: Tablica: 0105
050 1.Sprawdzenie profilu oraz u zupetniajgce wyréwnanie poditoza
2.Rozscielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z
ej
przygotowaniem i dostarczenie w miejsce wbudowania
3.Wyréwnanie do wymaganego profilu
4.Zageszczenie podsypki recznie lub mechanicznie z polewaniem
wodg
krotnos¢= 1,00
66 | wg naktadow Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm,na podsygce m 92,50

rzeczowych
KNNR 60404-050-
040

cementowo-piaskowej spoiny wypetniane zaprawg

cementowg
Charakterystyka Robot: Tablica: 0404
1.Rozscielenie podsypki piaskowej
2.Przygotowanie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej
rozscieleniem
3.Ustawienie obrzezy
4 Wyregulowanie wedtug osi poziomych i podanych punktéw
wysokosciowych
5.0czyszczenie i wypetnienie spoin piaskiem lub zaprawa
cementowg wraz

Z jej przygotowaniem
6.0bsypanie zewnetrznej $ciany obrzezy ziemig wraz z jej ubici
krotnos¢= 1,00
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67 | wg nakfadéw Chodniki z kostki brukowej betonowej grubosci 6 m2 191,40
rzeczowych cm,szarej,uktadane na podsypce piaskowej spoiny
KNNR 60502-0104 wypetniane piaskiem
050 Charakterystyka Robét: Tablica: 0502
1.Wyprofilowanie i zageszczenie podtoza
2.Rozmieszczenie na wyprofilowanym podiozu podsypki piaskoyej
grub.4 cm lub
podsypki cementowo-piaskowej grub.4 cm wraz z jej
przygotowaniem
3.Zageszczenie podsypki wibratorem
4. Wyréwnanie warstwy podsypkowej szablonami
5.Utozenie kostki brukowej z przycieciem na krawedziach
6.Ubicie kostki wibratorem
7.Wymiana kostek popekanych przy ubijaniu
8.Wypetnienie spoin piaskiem z uprzednim jego przesianiem
krotno$¢= 1,00
68 | wg nakfadéw Ogrodzenie na stupkach stalowych z rur stalowych m 31,50
rzeczowych obsadzonych w cokole o wysokosci do 1,20 m o
KNNR 21603-030- rozstawie stupkéw 2,00 m
040 Charakterystyka Robot: Tablica: 1603
1.Usuniecie dybli i wykucie w razie potrzeby gniazd w gotowych
cokotach
2.0Obsadzenie stupkow z zalaniem gniazd zaprawg cementowg
3.Naciggniecie link i i przymocowanie opierzenia
4.0czyszczenie i pomalowanie olejne dwukrotne stupkéw stalowych
krotnos¢= 1,00
69 | wg nakfadéw Ogrodzenie drewniane. Sztachety z listew o rozstawje co m2 37,80

rzeczowych
KNNR 21605-010-
050

10 cm

Charakterystyka Robot: Tablica: 1605

1.Przygotowanie rygli oraz szlachet z listew i desek
2.Dwukrotne zaimpregnowanie drewna

3.Zamocowanie rygli do stupkéw oraz sztachet i desek do rygli
krotno$c¢= 1,00
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